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© Vorrichtung zum Anbringen von Gegenstanden an Packungen, Flaschen oder anderen Objekten. 

© Vorrichtung zum Anbringen von Gegenstanden (11) an 
Packungen (12), die in unregelmaBigen Abstanden an der 
Anbringvorrichtung (10) vorbeigefuhrt werden. Hierbei wer- 
den die Gegenstande, beispielsweise Trinkhalme (11), mit 
einem schwenkbaren Applizierhebel (41) gegen die Packung 
(12) geschleudert. Der Applizierhebel (41 ) wird entgegen der 
Wirkung einer ROckzugfeder (51) von einem LuftstoB ver- 
schwenkt. der den Hebel (41) nur sehr kurzzeitig beauf- 
schlagt, so daB er unmittelbar nach dem Aufschlag auf der 
Packung (12) wieder in seine Ausgangslage zuruckkehrt. 

Die Anbringvorrichtung (10) ist in zwei zu-einander 
senkrechten Richtungen schwenkbarund feststellbar. urn die 
Trinkhalme (11) in verschiedener Richtung und auf verschie- 
den geneigten Flachen der Packungen (12) befestigen zu 
konnen. 
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KDLN, den 02.02. 1982 He/Bi 


Ania. : Herr JUrgen Geyssel* Kirchweg 76, 5000 K81n 40 


Tit el: Vorrichtung zum Anbringen von GegenstSnden an 
Packungen, Flaschen oder anderen Ob^Jekten 


Die Erfindung betrifft eine Voirrichtung zum Anbringen van 
Gegenstanden, vie Etiketten, Trinkhalmen od. dgl. an Pak- 
kungen, Flaschen oder anderen Ob^ekten, die in AbstSnden 
an der Vorrichtung vorbeigefilhrt werden, welch e die anzu- 
bringenden Gegenstande mit elner Vorschubeinrichtung ein- 
zeln bereitstellt. 

Beim Anbringen von Etiketten auf Industrieerzeugnissen, die 
von einer Maschine ausgestoflen werden, oder beim Anbringen von 
Trinkhalmen auf mit einer Fllissigkeit gefUllten Behaltnissen 
besteht die Schwierigkeit , daB die 0bjekte. f auf velche die 
Etiketten bzw. Trinkhalme od.dgl. aufgebracht werden sollen, 
von der Fertigungs- oder Abpackmas chine oft in unr e g elmaB i- 
gen Ab stand en auf den Abf order er gelangen und deshalb erst 
wieder in ihrem Mengenstrom vergleichmSBigt werden mlissen, 
bevor sie weiteren Bearbeitungsschritten unterworfen werden 
kbnnen. : _ _ 

Es ist bekannt, die von einem FSrderer herangefUhrten, auf 
diesem in unregelmaBigen AbstMnden liegenden Objekte zu- 
nSchst gegen eine Stauplatte laufen zu lassen, so daB meh- 
rere Objekte dicht zusammengeschoben werden, Diese werden 
dann quer zum FSrderer einzeln entweder in zeitlich gleichem 
Abstand auf einen anderen Forderer abgeschoben, der sie der 
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veiteren Bearbeitung zufUhrt, oder sie Verden in die Zellen 
eines Zellenrades gebracht, das eich absatzv ise an der Be- 
arbeitungsstelle vorbeidreht. Die an den einzelnen Objekten 
zu applizierenden Gegenstande, vie Etiketten, Trinkhalme 
etc* verden dann jeweils im Stillstand eines Jeden Objektes 
an dieses angeklebt oder auf andere Weise befestigt. 

Das Zusainnienschieben und intermittierende Veitertransportieren 
der vieder vereinzelten Gegenstande erfordert einen zusfitzli- 
chen maschinellen und konstruktiven Aufvand, der die Anlage 
erheblich verteuert und die Produktionsgeschvindigkeit her- 
absetzt • 


Aufgabe der Erfindung 1st es, eine Vorrichtvxng zu achaffen, 
mit der Gegenstande, insbesondere Trinkhalme, Etiketten od. 
dgl. an Objekte, vie Verpackungen, Flaschen, Beutel etc., 
die auf einem Forderer auch in ungleichmSBigen Abstanden und/ 
oder mit ungleichmaBiger Geschwindigkeit vorbeigefiihrt ver- 
den, immer an der gleichen Stelle angebracht verden konnen. 

Diese Aufgabe vird mit der Erfindung dadurch gelcJst, dafl ein 
gegen das Objekt bevegbares Applizierelement vorgesehen ist, 
das den anzubringenden Gegenstand gegen das Objekt schleu- 
dert und entgegen der Virkung einer Feder von einer StoS- 
vorrichtung betatigt vird, die von deni vorbeigefiihrt en Ob- 
jekt gesteuert vird. 

Diese Ausgestaltung hat den Vorteil, dafl die aus einer Bear- 
beitung s- oder Abpackmaschine ausgevorf enen und in unregel- 
mafligen Abstanden abtransportierten Objekte nicht erst auf 
voneinander gleiche AbstSnde gebracht verden milssen, sondem 
kont 1 nui erlich im Vorbeilauf mit den GegenstSnden vers eh en 
verden konnen, die auf ihrer Auflenseite befestigt verden sollen* 
Es ist also veder notvendig, gleiche Abstande der Objekte 
voneinander einzuhalten, noch die Objekt vahrend des Ab- 
bringens der Gegenstande anzuhalten. Dies vird nach der Er- 
findung dadurch ermoglicht, dafl die StoBvorrichtung nur kurz- 
zeitig auf das Applizierelement einvirkt und bereits vieder 
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v rschwindet, bevor das Applizier element unter dem StoB 
zusammen mit dem anzubringenden Gegenstand auf das Objekt 
aufschlagt. Durch den Riickprall und die Wirkung der Feder wird 
erreicht, daB praktisch keine Relativverschiebung zwischen 
dem vorbeigeflihrten Ob^ekt und dem auf JLhm anzubringenden 
Gegenstand stattfindet, wobei die von den vorbeigeflihrten 
Objekten selbst bet&tigte Steuerung dafilr sorgt f daB die Ge- 
genstSnde stets en der gleichen Stelle auf dem Objekt pla- 
ziert werden, wie schnell und in welchen AbstSLnden auch immer 
diese an der Vorrichtung vorbeigefilhrt werden. Die StoBvor- 
richtung veist zweckmaBig eine Luftdtise auf, die gegen das 
Applizier element gerichtete LuftstBBe erzeugt. Eine solche 
lAiftstoBvorrichtung arbeitet praktisch tr^heitslos und der - 
LuftstoB .bewegt das Applizierelement nur in derjenigen Rich- 
tung, in der es den Gegenstaii gegen das Objekt schleudert. 
Danach verschwindet der kurzzeitige Luftimpuls von selbst, 
so daB der RUckprall und die RUckzugf eder das Applizierele- 
ment sehr schnell und prSLzise wieder in seine Ausgangslage 
zurUckfUhren, wobei es wesentlich ist, daB die StoBvorrich- 
tung nur kurzzeitig auf das Applizierelement einwirkt und 
dann vieder verschwindet. 

Das Applizierelement ist zweckmaBig in mehreren Richtungen 
kippbar, um die bereitgestellten Gegenstande vahlweise in . 
verschiedenen Lagen und auf verschieden gestaltete Objekte 
anbringen zu .konnen. Hierbei ist es besonders zweckmaBig, 
wenn die Vorschubeinrichtung, das Applizierelement und sein 
Antrieb gemeinsam auf einer Trag vorrichtung gelagert sind f 
die um zwei zueinander senkrechte Achsen schwenkbar und 
feststellbar ist. Die fUr den Vorschub benotigten Telle der 
Vorrichtung und . das. Applizierelement haben dann. immer die 
gleiche r&umliche Lage zueinander, wobei das Applizierelement 
3ede gewiinschte Winkelstellung zu den Objekten einnehmen 
kann, an denen die Gegenst&nde befestigt werden soli en. 

Das Applizierelement kann ein schwenkbarer Applizierhebel 
sein, der von der St ofl vorrichtung gegen Federwirkung ver-. 
schwenkt wird. Es ist. aber auch m3glich, das Applizierele- 
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ment als axial verschieblichen Applizi rstSBel auszubllden, 
der von der StoBvorrichtung gegen Federwirkung gegen das 
Objekt vorgeschoben wird. 

Zum Steuern des Vorschubes und zum Einschalten des Applizier- 
element es in {Jemjenigen Augenblick, an dem sich das mit dem 
Gegenstand zu versehende Objekt gegentiber der Anbringvorrich- 
tung befindet, sind in der Bewegungsbahn der an der Vorrich- 
tung vorbeigeiuhrten Objekte zweckmaSig Sensoren angeordnet, 
welch e die Objekte erkennen und den Antrieb der StoBvor- 
richtung und/oder der Vorschubeinrichtung steuerfc. 

Bes o nde r s zwec kmHRIg 1st es » verm die Vorschuheinri chtung ein 

Zelienrad aufweist, in dessen am AuBenumfang angeordneten 
Zellen die an zub ring end en Gegenstande gehalten und von dem 
Applizierelement hintergrif f en werden, das in mindestens einer, 
im Bereich der Zellen angeordneten, randoffenen Umfangsnute 
des Zellenrades gleitet. Das Applizierelement hat dann stds 
die gleiche Ausgangslage und braucht nur einen geringen Weg 
zurlickzulegen, urn die Gegenstande an den vorbeigefuhrten 
Objekten anzubringen, die in den zweckmaBig unter Unterdruck 
stehenden Zellen des Zellenrades festgehalten werden* 

Das Applizierelement kann als Kipphebel ausgebildet sein, des- 
sen einer Arm in die Umfangsnut des Zellenrades eingreift 
und dessen anderer Arm von der StoBvorrichtung beauf schlagt 
vird. Kierbei 1st es zweckmaBig, venn ein Arm des Applizier- 
hebels von einer Feder stSndig gegen die Ausstromof fnung der 
LuftdUse gedriickt vird. 

Demit der Applizierhebel den Jewells anzubringenden Geg;en- 
stand sicher erfaflt und dieser, ohne verkantet zu werden, ge- 
gen das Jeweilige Objekt geschleudert vird, hat das Zellen- 
rad der Vorschubeinrichtung zweckmaSig zwei im Abstand von- 
einander angeordnete Umfangsnuten, in denen die beiden Enden 
des einen, gabelf brmigen Armes des Applizierhebels liegen* 

Venn das Appliziei^ement als ApplizierstoBel ausgebildet 

1st, hat dieser an seinem einen Ende ein den Jewells zu appli- 
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zierenden Gegenstand hintergreifendes Vors chub element und 
an seineia anderen Ende eine Stauplatte, die vor der Aus- 
Btromaffnung der LuftdUse angeordnet 1st, 

Veitere Merkmale und Vorteile der Erfindung ergeben sich aus 
der nachfolgenden Beschreibung dnd den Zeichnungen, in denen 
' eine bevorzugte Ausfiihrungsf orm der Erfindung an einem Aus- 
ftihrungsbeispiel nHher erlSutert ist. Es zeigt.t 


Fig. 1 eine Vorrichtung ram Anbringen von Trink- 

halmen in diagonaler Lage aul die AuBen- 
flache von mit einem Getr&nk gefUllten 
Packungen, die auf eism FiSrderer an der 
Vorrichtung vorbeigeftthrt verden, in einer 
schematischen, perspektivischen Darstel- 
lung, 


Fig. 2 den Gegenstand der Fig. 1 in einer Seit en- 

ansicht. 


Fig. 3 den Gegenstand der Fig. 2 in einer Teil- 

draufsicht in Riclitung des Pfeiles III 
geaehen, 

Fig. -4 den F5rderer zum AbfBrdern der Getranke- 

. gackungen und die Vorrit^tung zum Aribrin- 
gen der Trinkhalme nach Fig. 3 in einer 
Stirnansicht in Richtung des Pf eiles 
gesehen in vergroBertem MaBstab, 


Fig. 5 


den Gegenstand der Fig. 3 in einem Teil- 


0085895 

. 6 - 

querschnltt nach Linie V-Y in vergrSflertca 
MaBstab, 

Fig. 6 tint Draufaicht auf den Geganetand der Fig, 5, 

Fig. 7 und 8 die Anbrlngvorrlchtung in einer Seiten- 
anaicht in zvei verechiedenen Kipplagen, 


Fig. 9 die Anbringvorricbtung in einer Stim- 

ansicfat in einer anderen Kipplage in • 
Bchematiecher Darstellung, 

Fig* 10 eine andere Auaflihrungsfora des mit dam 
Zellenrad zusammenwirkenden Applizier- 
eleaentes in einer der Fig. 6 entsprechen- 

den Darstellung. 

In den Zeicbnungen 1st mit 10 eine Vorrichtung bezeichnet, 
mit der GegenstSnde 11, in vorliegenden Falle in einer Papier- 
hlille steckende Trinkhalme f auf an der Vorrichtung 10 vorbei- 
gefUhrten Ob^ekte 12 aufgeklebt verden sollen, die iia vorlie- 
genden Falle mit einem Getr&nk geflillte Packungen sind. Die 
Packungen 12, die eine rechteckige Form haben, verden in einer 
hier nicht nMher dargestellten Abpackmaschine mit dem GetrSnk- 
gefUllt und vers chlos sen und gelangen dann in ungleicbufiBigen 
Abstanden auf einen FSrderer 13, der sie kontinuierlich und 
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vorzugsvelse mit gleichbleibender Geschwindigk it an der Vor- 
richtung 10 vorbei zu einer hier nicht mehr dargestellten 
Sammeistation veiterf 3rdert , wo sie gestapelt und dem Lager 
oder der Verwendungsstelle zugefUhrt verden. 

Die Anbringvorrichtung 10 ist in HcJhe des Fttrderbandes 13 und 
unmlttelbar neben diesem angeordnet. Sie besteht aus einer 
, Tragvorrichtung 14, beispielsweise aus einer Tischplatte, 
die um zvei zueinander senkrechte Achsen 15 und 16 in einem 
Tragsestell 29 in Richtung der Pf eile 17 und 18 schwenkbar 
ist, und. in jeder Schvenklage festgestel.lt verden kann. Auf 
der OberflScbe 19 der Tragvorrichtung 14 ist ein Zellenrad 
20 um eine zur Oberflache 19 senkrechte Achse 21 in der Nahe 
des dem Forderer 13 zugewandten Randes 22 der Tragvorrichtung 
^ drehbar gelagert, das von einem hier nicht mehr dargestellten 
Schrittschaltwerk drehend angetrieben und schrittveise veiter- 
geschaltet verden kann. 

Im Zellenrad 20 werden die Trinkhalme 11 zugefUhrt, die in 
PapierhUllen 23 stecken, vrelche einen zun&chst zusammenhMng en- 
den Streifen 24 bilden, der von einer Vorratsrolle 25 tiber 
Umlenkrollen 26 und 27 abgezogen und dem Zellenrad 20 zuge- 
ftlhrt wird. Die Vorratsrolle 25 und die eine Umlenkrolle 26 
sind auf einem Tragarm 28 drehbar gelagert, der auf der Ober- 
flache 19 der Tragvorrichtung 14 befestigt ist (Fig* 2 und 3) t 
vahrend die Umlenkrolle 27 parallel zum Zellenrad 20 siuf der 
Oberflache 19 der Tragvorrichtung 14 drehbar gelagert ist. 
Das Zellenrad 20, die Umlenkrollen 26 und 27 und die Vorrats- 
rolle 25 bilden zusammen die Vorschubeinrichtung 30. Sie ver- 
findern ihre gegenseitige Lage nicht, wenn die Tragvorrichtung 
14 um die Achsen 15 und 16 geschvrenkt vir&o 

Das Zellenrad 20 ist in den Fig* 5 und 6 nMher dargestellt* 
Es besteht aus einem zylindrischen KSrper 31, der an seinem 
AuSenumfang 32 eine Vielzahl von in Umf angsrichtung im Ab- 
et and voneinander angeordnet en Zellen 33 aufweist, die im 
Querschnitt halbkreisfarmig ausgebildet und dem Querschnitt 
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der Trinkhalme 11 angepafit sind. Der Ab stand a der 2 Hen in 
Ui^engsrichtung entspricht dem Ab stand a der Trinkhalme 11, 
die in dem Papierband 24 eingeschlossen Bind, des von der 
Vorratsrolle 25 abgezogen vird, so daB sich die von den Pa- 
pierstreifen 24 umschlossenen Trinkhalme 11 einer nach dem 
anderen in die Zellen 33 des Zellenrades legen, venn das Band 
24 zvischen dem AuBenumfang 32 dea Zellenrades und einer an 
dessen AuBenumfang 32 enliegenden AndrUckplatte 34 einlauft. 

Jede Zelle 33 stent ilber Radialbohrungen 35 und Axialbohrungen 
36 mit einer Uhterdruckkammer 37 in Verbindung, die liber eine 
Vakuumleitung 38 an einen hier nicht mehr dargestellten Unter- 
druckerzeuger angeschlossen ist. 

Das Zellenrad 20 ist auBerdem mit zwei im axial en Abstand von- 
einander angeordneten, randoffenen Umfangsnuten 39 versehen, 
die tiefer sind als die Zellen 33- In diesen Umfangsnuten 39 
kbnnen die beiden Enden 40 des einen, gabelfQrmlgen Armes 41 a 
eines Applizierhebels 41 gleiten, der veiter unten noch naher 
erlautert werden wlrd. 

Zvrischen.den Zellen 33 nat das Zellenrad 20 auf seiner aufleren 
Umfangsflache 32 in Axialrichtung verlaufende Rinnen 42 (Pig. 6), 
in die das Messerblatt 43 eines schvenkbaren Abschneidemessers 
44 eintreten kann, welches neben dem Zellenrad 20 auf der 
Oberflache 19 der Tragvorrichtung 14 urn eine Achse 45 schwenk- 
bar gelagert ist und dessen Messerblatt 43 einen Schlitz 46 
in der AndrUckplatte 34 durchgreift. Das Abschneidemesser 44 
dient dazu, das durchlauf ende Papierband 24, in dem die Trink- 
halme 11 eingeschlossen sind, in einzelne Papierstreif en 23 
zu zerschneiden, mit denen Jeder Trinkhalm 11 auf einer Pak- 
kung 12 angeklebt vird. 

Man erkennt aus Fig. 6, daB auch die AndrOckplatte 34 an 
einem Hebel 47 sitzt, der in der Tragvorrichtung 14 um eine 
Achse 48 schvenkbar gelagert ist und federnd gegen den AUS en— 
umfang des Zellenrades 20 gedrlickt wird. 
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Der veiter oben bereits rwShnte Applizierhebel 41 1st eln 
zveiarmiger Kipphebel, der mit einer Welle 49 neben dem Zel- 
lenrad 20 aif der Oberfl&che 19 der Tragvorrichtung schwenk- 
bar gelagert 1st. Der eine Arm 41 a erstreckt sich etwa pa- 
rallel zum Forderer 13 , 1st gab elf 3rmig ausgebildet und 
greift mit selnen beiden vorderen Enden 40 in die randolf enen 
Umf angsnuten 39 des Zellenrades 20 derart ein # daB er hinter 
den in den Kerben 33 durch Unterdruck gehaltenen Trinkhalmen 
' 11 liegt, veim sich das Zellenrad 20 in Richtung des Pfeiles 
50 dreht* Der andere Arm 41 b des Applizierhebels41 steht un- 
ter der Virkung einer Zugfeder 51, die bestrebt ist f den 
Applizierhebel 41 in Fig. 6 entgegen dem Uhrzeigersinn zu 
schwenken und die das freie Ends 52 des Annes 41 b des Appli- . 
zierhebels 41 gegen den Rand 53 der Ausstromcjf fnung 54 einer 
LuftdUse 55 druckt. Die Luftdtlse 55 ist an eine hier nicht 
mehr dargestellte Druckluft quelle mit steuerbarem Absperr- 
ventil angeschlossen, durch welches Druckluft in kurzen StBflen 
durch die Luitdiise 55 gegen das Ende 52 des Armes41 b des . 
Applizierhebels 41 geblasen verden kann. Das Absperrventil 
vird von einem Sensor 56, beispielsweise einer Fhotozelle 
gesteuert (Fig. 1 und 4), die oberhalb des FSrderers 13 im 
Bereich der Anbringvorrichtung 10 angeordnet ist und die 
•Jewells an ihr vorbeilauf ende Packungen. 12 erkennt und ei- 
nen St euer impuls , ggf. mit vorher eingestellter VerzSgerung, 
dem Luftventil zuleitet, so daS sich dieses kurzzeitig Bff- 
net und durch die DUse 55 einen DruckluftstoB austreten, 
laBt, der den Applizierhebel 41 entgegen der Virkung ^ der 
Feder 51 im Uhrzeigersinne verschwenkt, vobei die vorderen, 
gabelartigen Enden 40 des Armes 41 a des Applizierhebels 41 
von innen gegen den am weitesten vorne liegenden Trinkhalm 
11 schlagen und die sen mit seiner Htille 23 .gegen die gerade 
an ihm vorbeigefuhrte Packung 12 schlagen. 

In Vorschubrichtung des FBrderers 13 vor der Anbringvorrich- 
tung 10 ist eine hier nicht rfiher darg est elite LeiaauLftr^g* 
▼orricirtung 57 neben dex F6rdexer A3 angeordnjert f die . durch 
xvei Dusen 58 znei Leimpunkte 59 &uf <iie der Anbringvor- 
richtung 10 zugevandte SeitenXlSche 60 der vorbeigefuhrten 
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Packung 12 sprit zt, venn dessen Vorderkante den Lichtstrahl 
einer Photozelle 61 passiert, velche die LeimauTtragvor- 
richtung 57 einschaltet . 

Die Wirkungsweise der Vorrichtung 1st folgende: 

Wie bereits veiter oben ervShnt, verden die Packungen 12, 
die in unregelmSBigen AbstSnden auf dem FiSrderer 13 liegen t 
von diesem mit gleichbleibender Geschwindigkeit in Richtung 
der Pfeile 65 en der Anb ring vorrichtung 10 vorbeigefUhrt. 
Venn elne Packung 12 an der Le Imitation 57 vorbeikommt und 
die Photozelle 61 ihre Vorderkante erfaBt, verden durch die 
Leimdllsen 58 zwei L^i mpimkte 59 auf die Seitenf l^che 60 der 
Packung gespritzt. Die Leimpunkte verden hierbei bo angeord- 
net f da3 sie sich in der vorderen unteren und hinteren obe— 
ren Ecke der SeitenflSche 60 befinden, da die L&nge des 
Trinkhaliaes 11 etvas gr33er ist als die HShe der Packung und 
deshalb diagonal auf die SeitenflSche aufgeklebt verden muB, 
venn sie Uber den AuBenumf ang der Packung 12 nicht vorstehen 
soil** 

Die mit den Leimpunkten 59 verseh e ne Packung gelangt dann in 
den Bereich der Anb r ing vorr i chtung 10. Hier sind die auf die 
Packungen aufzuklebenden, in ihrer Papierhtille 23 befind- 
lichen Trinkhalnie 11 am Zellenrad bereitgestellt. Das von 
der Vorratsrolle 25 konnaende Band 24 vurde mit Kilf e der Ab- 
schneideinrichtung- 44 in einzelne Papierstreif en zerschnitten t 
von denen jeder einen Trinkhalm 11 umschlieBt und in einer 
der auf dein Umfang 32 angeordneten Zellen 33 durch Unter- 
druck festgehalten wird. 

Sobald die Vorderkante einer Packung 12 die Fhotozelle 56 
erreicht, vird ein Inrpuls zum nicht dar g e s t el It en Druckluft- 
ventil geleitet, welches aus der DQse 55 einen LuftstoB aus- 
treten lSBt, der den Applizierhebel 41 entgegen der Wirkung 
der Feder 51 verschvenkt . Kierbei schlagen die beiden vor- 
deren Enden 40 des gabelf brmigen Armes 41 a des Applizier- 
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hebels 41 von hinten gegen den der Packung 12 gegentfberlie- 

genden Trinkhalm 11 und schleudem diesen gegen die Seiten- 
flSche 60 der dem Zellenrad 20 gegenliberstehenden Packung 
12 f die an Hirer gegenliberliegenden Seitenf lache 66 von einer 
FUhrungsschiene 67 abgestUtzt vird, die am FSrderer 13 be- 
festigt 1st • 

Sobald der LuftstoS aus der LuJTtdtise 55 vergangen 1st, zieht 
die Feder 51 den Applizierhebel 41 in seine Ausgangslage 
zurvick, in der das treie Ende 52 seinesArmes 41 b vieder am 
Rand 53 der Ausstr3mof fnung 5^ der Luftdilse 55 enliegt. Das 
Zellenrad 20 vird dann von seinem Drehantrieb um eine Zellen- 
tellung in Uiaf angsrichtung weitergeschaltet , so dafl der nSchst- 
lolgende Trinkhalm 11 in eine zum Forderer 13 parallele Lage 
gelangt und die nachste TrinkhalmhUlle 23 durch die. Abschnei- 
devorrichtung 44 von dem von der Vorratarolle 25 kommenden 
Band 24 abgeschnitten verden kann. 

Man erkennt insbesondere aus den Fig. 2, 7 und 8, daB die ' 
Anbringvorrichtung 10 um die Achse 15 so geschwenkt verden 
kann, daB das Zellenrad 20 mit dem Applizierhebel 41 ver- 
schiedene Neigungen ^ m einer Horizontal en einnimmt,- die 
verschiedenen Diagonalrichtungen auX verschieden hohen Pak- 
kungen , ent sprechen . 

In Fig, 9 1st gezeigt, dafi es auch mSglich 1st, Gegenst&nde 
auf . Packungen anzubringen, deren Seitenfiachen 60 gggen die 
Grundf lache geneigt .Isind. In diesem Falle mufl die Tragvor- 
richtung 14 um ihre. Achse 16 so geschvenkt verden, dafl die 
Oberseite 19 der Tragvorrichtung 14 mit einer horizontalen 
Ebene den Winkel ^ einschlieflt • 

Bei der in ( Fig. 10 dargestellten anderen Ausfiihrungsf ora 
der Anbringvorrichtiang besteht das Applizier element aus 
einem AppliziersttJBel 68, dessen Schalt 69 in einer auf 
der Tra-gvorrichtuiig" 14 gelagerten Konsole 70 axial ver- 
schieblich gelagert 1st und der an seinem vorderen, dem 
Forderer 13 zugevandten Ende 69 a ein Vors chub element 71 
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und an selnem hinteren Ende 69 b ine Stauplatte 72 trSgt, 
velche die Aussiii5ni3f fnung 54 der LuftdUse 55 verschlieBt. 
Das Vorschubelernent 71 1st bei der hler dargestellten Aus- 
ftlhrungsfona als Gabelarm ausgebildet, dessen eines, gabel- 
forniiges Ende 71 a In den beiden Umf angsnuten 39 des Zellen- 
rades 20 gleit± und an dessen andereia Ende 71 b eine ^klck- 
zugfeder 51 angreift, die bestrebt 1st, den ApplizierstSBel 
, 68 entgegen seiner Vorschubrichtung 73 zurilckzuziehen und- 
nit der Stauplatte 72 gegen die Ausstrbmtff fnung 54 des Luft- 
ventils 55 zu drLickeru Urn den ApplizierstoBel 68 symmetrisch 
zu belasten, ktfnnen auch zvei Federn 51 vorgesehen sein, die 
auf beiden Seiten des StSBelschaftea 69 und in gleichem Ab- 
stand von diesem a n Vor fi c h ubelement 71 angreif etv, 

Venn eine Packung 12 am Zellenrad 20 vorbeilMuft und die 
Fnotozelle 56 die LuftdUse 55 kurzfristig ttffnet, vird-die 
Stauplatte 72 von einera LuftstoB angeblasen, der den Appli- 
zierstoBel 68 in Richtung des Pfeiles 73 und entgegen der 
Wirkung der Feder 51 schlagartig verschiebt. Das vordere 
Ende 71 a des Vorschubelementes 71 greift hierbei hinter den 
bereit-gestellten Halm und schleudert ihn gegen die Packung 
12, vo er mit seiner Papierhlllle 23 an den vorher auf ;der 
Packung 12 auf gebrachten Leinpunkten 59 anklebt. 

Die Erfindung ist nicht auf das dargestellte AusfUhrungsbei- 
spiel beschrankt, send em es sind mehrere Anderungen und Er- 
ganzungen mciglich, ohne den Rahmen der Erfindung zu verlas- 
sen. Beispielsweise konnen mit der dargestellten Vorrich- 
tung nicht nur Trinkhalme, sondem auch and ere Gegenstande, 
vie Etiketten, Verbeartikel od. dgl. auf Packungen, Flaschen 
Oder andere Qb;}ekte aufgeklebt verden. Hierbei spielt die 
SuBere Gestalt der Objekte keine Rolle, da es mbglich ist, 
die Anbringvorrichtung uia zueinander senkrechte Achsen zu 
schwenken, um hierdurch die aizubringenden Gegenstande in 
dine Lage zu bring en f die der Oberfl&che der Gb^ekte paral- 
lel ist, auf der die Gegenstande appliziert verden sollen, 
Es ist auch nicht unbedingt erf orderlich, auf die Objekte 
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Leimpunkte auf zubringen, sondem die anzubringenden Gegen- 
stande konnen auch mit einer selbstklebenden Beschichtung 
versehen sein, so daB sie unmittelbar auf den Onjekten haften, 
venn sie von dem Applizierhebel gegen sie geschleudert 
verden. Ferner ist es moglich, £Ur die Bereitstellung der 
zu applizierenden Gegenstande eine andere Vorrichtung vor- 
zusehen und als StoBvorrichtung einen mechanisch, elektrisch 
oder pneuma-tisii betatigten StSBel zu verwenden. 
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AnsprUche: 

1. Vorrichtung rum Anbringen von GegenstSnden, vie Etiketten, 
Trinkhalmen od.dgl. an Packungen, Flaschen oder andersx 
Objekten, die in Ab stand en an der Vorrichtung vorbei- 
gefUhrt werden, welche die anzubringenden Gegenstande mit 
einer Vorschubeinrichtung einzeln bereitstellt , dadurch 
' gekennzeichnet, daB ein Applizierelement (41) vorgesehen ist t 
das den anzubringenden Gegenstand (11) gegen das Ob^ekt (12) 
schleudert und entgegen der Wirkung einer Feder (51) von 
einer StoB vorrichtung (54,55) betatigt wird, die von dem 
vorbeigeltlhrten Objekt (12) gesteuert wird. 


2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB 
die StoB vorrichtung eine LuTtdiise (55) aufveist, die ge- 
gen das Applizierelement (41) gerichtete LuftsteBe er- 
zeugt • 

3* Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2 f dadurch gekennzeichn- 
net, daB das Applizierelement (41) in mehreren Richtungen 
kippbar ist. 

4. Vorrichtung nach ein em der AnsprQche 1 bis 3 t dadurch 
gekennzeichnet, daB die Vorschubeinrichtung (30) das 
Applizierelement (41) und sein Antrieb (55) gemeinsam 
auf einer Trg^vorrichtung(14) gelagert sind, die um 
zvei zueinander senkrechte Achsen (15,16) schwenkbar und 
xeststellbar ist. 

5. Vorrichtung nach einem der AnsprUche 1 bis 4, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Applizierelement ein schvenk- 
barer Applizierhebel (41) ist, der von der StoBvor- 
richtung (54,55) gegen Federwirkung verschvenkt vird. 
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6. Vorrichtung nach einem der AnsprUche 1 bis 4, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Applizierelement ein axial 
verschieblicher ApplizierstoBel (68) ist, der von der 
StoSvorrichtung (54,55) gegen Federwirkung gegen das 
Ob^ekt (12) vorgeschoben wird* 

7. Vorrichtung nach einem der AnsprUche 1 bis 6, dadurch 
gekennzelchnet, daB in der Bevegungsbahn der an der 
Vorrichtung (10) vorbeigefUhrten Objekte (12) Sensoren 
(55) angeordnet sind, velche die Ob^ekte (12) erkennen, 
und den Antrieb der StoBvorrichtung (55) und/oder der 
Vorschubeinrichtung (30) steuern. 

8. Vorrichtung nach einem der AnsprUche 1 bis 7, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Vorsc±Lubeinrichtung(30) ein 
Zellenrad (20) aufweist, in dessen am AuBenumfang (32) 
angeordneten Zellen (33) die anzubringenden Gegenstande 
(11) gehalten und von dem Applizierelemenrfc (41) hinter- 
griff en verden, das mit einem Vors chub element (41 a) 
in mindestens einer, im Bereich der Zellen (33) ange- 
ordneten, randoffenen Umfangsnute (39) des Zellenrades 
(20) gleitet. 

9, Vorrichtung nach einem der AnsprUche 1 bis 8, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Applizierhebel (41) als Kipphebel 
ausgebildet ist, dessen einer Arm (41 a) in die Umfangs- 

n nute (39) des Zellenrades (20) eingreift und dessen an- 
derer Arm (41 b) von der St oB vorrichtung (55) beauf- 
schlagt wird. 

10. Vorrichtung nach einea der AnsprUche 1 bis 9, dadurch 
gekennzeichnet, daB ein Arm (41 b) des Applizierhebels 
(41) von einer Feder stMndig gegen die Ausstromoffnung 
(54) der LuftdUse (55) gedrUckt vird. 

11 ♦ Vorrichtung nach einem der AnsprUche 1 bis 10, dadurch 
gekennzeichnet, daB der ApplizierstoBel (58) an seinem 
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einen Ende (69 a) ein den jeweils zu applizlerenden 
Gegenstand (11) hintergreif endes Vors chub element (71) 
und an seinem anderen Ende (69 b) eine Stauplatte (72) 
aufweist, die vor der Ausstrombf fnung (54) der Luft- 
diise (55) angeordnet ist„ 

12. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 11, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Zellenrad (20) der Vorschubein- 
richtung (30) zwei im Ab stand voneinander angeordnete 
Umfangsnuten (39) aufweist, in denen die beiden Enden 
(40) des einen, gabelf armigen Armes (41a) des Applizier- 
elementes (41) liegen. 
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